Przedmiar robot

Podstawa naktadu, opis pozycji, wyliczenie ilosci robot ] llosé ]Krot.‘Jedn.

1 Roboty przygowtowawcze
1.1 KNNR 1/111/2
Roboty pomiarow!
2 Pobocza
2.1 KNNR 1/202/4
Roboty ziemne wykonywane koparkami podsiebiernymi, transportem urobku samochodami samowytadowczymi na
odlegtos¢ do 1'km, koparka 0,25 m3, kategoria gruntu Il
2.2 KNNR 6/113/5
Podbudowy z kruszyw tamanych, warstwa gbrna, po zag
2.3 KNNR 1/208/2 (2)
Naktady uzupetniajace do tablic za kazdy dalszy rozpoczety 1 km odlegtosci transportu ponad 1 km samochodami
tadowczymi, drogi 0 nawierzchni utwardzonej, kategoria_gruntu |-V, samochod 5-10't
3 Nawierzchnia
3.1 CJ 11/2006/4

Mechaniczne frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno z odwiezieniem scinki na plac sktadowania na odlegto$¢ do 20 km, -.
gtebokos¢ frezowania 4 cm 1.000,00| 1,25|m2
3.2 KNNR 6/1005/4

Oczyszczenie nawierzchni drogowych, mechanicznie, nawierzchnia nieulepszona
3.3 KNNR 6/1005/7

szczeniu 10°cm

10,50| 4,00{m3

1.000,00 m2

Skropienie nawierzchni emulsjg asfaltowg 1.000,00 m2
3.4 KNNR 6/309/2 (2)

Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa scieralna), mieszanka asfaltowa, grubo$¢ po zageszczeniu

4'cm, masa grysowa, samochéd 5-10't ) 1.000,00| 1,25|m2

3.5 KNNR 6/309/7 (2)
Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa scieralna), dodatek za dalszy 1'km przewozu ponad 5'km,
127,50| 20|t

samochéd 5-10°t (1)
4 Organizacja ruchu na czas robot
4.1 KNNR 1/111/1

Tymczasowa organizacja ruchu 1,00 kpl




